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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. Wstkp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu jako wykopow wykonywanych wazkii zPrzebudowg ulicy Kaszubskie)
w Leborku od ulicy Krzywoustego do ulicy Kartuskigj.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatij
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych ze zdiciem warstwy
humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robdygotowawczych i obejmaij;

— zdjecie warstwy humusu zmiennej grdlsoz terenu projektowanych robét i zenie na odktad tymczasowy
zgodnie z przekrojami poprzecznymi stangmyimi element Dokumentacji Projektowe;j,
— zaladunek i transport nadmiaru humusu na skltad@aigitkonawcy

1.4.0Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemilionej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania og0{vkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kiwh wykonania oraz za zgodita Dokumentagj Projektovy,
ST i poleceniami layniera.

2. Materialy
Nie wystpuja
3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

3.2. Sprat do zdjecia warstwy humusu

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtaj st do powtdrnegozycia

nalezy stosowa:

— réwniarki,

- spycharki,

— fopaty, szpadle i inny spgz do kcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&nsportu na odlegédé wymagajca zastosowania takiego
sprztu.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgciem warstwy darniny nadgjej st do powtdrnego tycia, naley
stosowa:
— noze do cgcia darniny,
— lopaty i szpadle.

Sprzt uzyty do wykonania robét powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przez/iera
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4. Transport
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtérnego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powadyjuszkodza.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokop@winnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem do gmdejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdéw oz innych czynngi okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powiby wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spg&hsly wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystareala prawidtowego wykonania robét, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubdwarstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykemyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych orazwdh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od g¢bokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnactsgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejlubwskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymbwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunusainny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetteayszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow#& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémmnio po nich, aby unik
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

Kontroli podlega w szczegoléa zgodnd¢ wykonania robét z Dokumentadprojektovy:
- powierzchnia zdjcia humusu,

- grubd¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowa¢ spryzmowania humusu

~

. Obmiar rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\Wymagania ogoélne” pkt 7.

Jednostik obmiarowy jest:

m? (metr kwadratowy) jako powierzchni zt§j warstwy humusu
m® (metr szécienny) zdgtej warstwy spryzmowanego i odtransportowanego sumu

8. Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00@(VBymagania ogolne” pkt 8.

9. Podstawa platndgci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- 0znakowanie prowadzonych robat,

- mechaniczne igczne zd¢cie humusu,

- hatldowanie zdjtego humusu w pryzmy wzdtdrogi lub odwiezienie na odktad,
- pozyskanie i utrzymanie odkfadu,

- zaladunek i transport humusu na terenie budowy,

- zaladunek i transport humusu na sktadowisko Wykayaw

- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwhzane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.



