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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktow wysakowych w zwizku z Przebudowg ulicy Kaszubskiej w
Leborku od ulicy Krzywoustego do ulicy Kartuskiegj.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatij
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wszystkimi
czynndgciami umaliwiajagcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej — krawdzi
projektowanego zjazdu.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
Roboty pomiarowe, zwrzane z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych obejmuj:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wySnéwego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktamjznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w&@po
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanychdt.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkach wykonania oraz za zgodiicz Dokumentagj Projektovg ST i
poleceniami layniera.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjie 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geartibdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ §rednicz od 0,15 do 0,20 m i diugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewniandrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugd
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaégjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04
do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysml@vych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiiaw wysokgciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy varma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5.  Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 8).

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamae&mjo, \Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posisgtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaawazyniera o wszelkich lgHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowey 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ig si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno lBzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przeziyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punitgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia oki&tajace w spos6b wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznacz& powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgrsekonieczne do dalszego prowadzenia robdbstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngmiaidtowe] realizacji robét natg do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktéw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne prony by zastabilizowane w sposoéb trwatly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeallowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie igynierskim.
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Maksymalna odlegg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorsgioavinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zgaanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopacze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gieinv sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z takg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwéjry w nawigzaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngiwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
maoze by wigksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca rob6t zgpt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okétenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektows oraz w miejscach wymaggaiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robniejscach zaakceptowanych przezyhiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw natg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nk 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oinaj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektovy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolk jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657,8) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Sposodb odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. Podstawa ptatngci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositraminktéw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnwytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrimheprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawjozbiektu,
- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadpiegigczenie jej do zasobdéw geodezyjnych

10. Przepisy zwhzane

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych, GUGIK Wydanie czwarte 1998
2. Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogo6lne zasady wykeamja prac geodezyjnych i kartograficznych, GUGIK
Wydanie pite 2001.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnhowa geodazyGiK Wydanie czwarte 1986

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte 1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inegsGUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK Wydanie trzecie 1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngGiK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfa&lGiK Wydanie drugie 1987
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